UYGULAMA ADI

YURUYEN ISIK (KARASIMSEK)

GEREKLI
MALZEMELER

1-Arduino Uno
2-BreadBoard

3-LED (4 adet)
4-220() Direng (1 adet)
5-Jumper Kablolar

ACIKLAMA

Bu sefer direngleri GND ile LED'in kisa (-) bacagina baglayacagiz. Daha az kablo
kullanmak igin de LED'in kisa (-) bacaklarini ayni hatta bagliyoruz. Bu projede, 1 adet direng

ve daha az sayida jumper kablo kullaniyoruz.

Kullanacagimiz LED'lerin kisa bacaklarini (-), breadboarddaki mavi ¢izgili hattaki

pinlere yerlestirelim.

GND'den gelen kablonun hattina da 3302 direng bagliyoruz. Direncin bir bacagini da

mavi gizgili yani - hatta bagliyoruz.

Birinci LED'in uzun bacagindan aldigimiz kabloyu 3 nolu pine takiyoruz.

Ikinci LED'in uzun bacagindan aldigimiz kabloyu 6 nolu pine takiyoruz.

Ugtincii LED'in uzun bacagindan aldigimiz kabloyu 9 nolu pine takiyoruz.

Dérdiincii LED'in uzun bacagindan aldigimiz kabloyu da 12 nolu pine takiyoruz.

DEVRE SEMASI
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http://kodlamayap.com/2017/11/28/arduino-uno/
http://kodlamayap.com/2017/11/29/breadboard-nedir-nasil-kullanilir/
http://kodlamayap.com/2017/11/29/led-nedir-nasil-kullanilir/
http://kodlamayap.com/2017/11/29/direnc-nedir-ve-nasil-kullanilir/

MBLOCK KODUV

ARDUINO IDE KODU

tiklandiGinda
surekli tekrarla
sayisal pini yap
*m saniye bekle
. visal pini (SEIa vap
visal pini US4 vap
}m saniye bekle
. yisal plrn'-"p
yisal pini e vap
Pm saniye bekle
' visal pini (ST Vap

sayisal pini (SIS vap

saniye bekle
ayisal pini (SII&d vap
yvisal pini Q=& vap

}m saniye bekle
. yisal plrn'-"p
yisal pini ClEaad vap

:m saniye bekle
yisal plrn'-"r.l
yisal pini yap

:m saniye bekle
yisal pini yap

m saniye bekle

#include <Arduinc.h>

#include <Wire.h>

#include <Softwarelerial.h>

double angle rad = FISL1E0.0;

double angle deg = 180.0/FI;

wold setup() |
pinMode (3, OUTPUT) ;
pinMode (6, OUTPUT) ;
pinMode (9, OUTPUT) ;
pinMode (12, OUTEUT) »

}

wvold loop() {
digitalWrite{3,1):
_delay{0.1);
digitaelWrite(3,0);
digitelWrite(6,1);
_delay(0.1);
digitalWrite (6,0}
digitalWrite(9,1);
_delay(0.1);
digitalWrite (9,0}
digitalWrite{12,1);
_delay(0.1);
digitalWrite{l12,0):
digitalWrite(9,1);
_delay(0.1);
digitalWrite(9,0);
digitalWrite(6,1):
_delay{0.1});
digitalWrite (6,0);
digitalWrite(3,1):
_delay{0.1);
digitalWrite (3,0):
_delay{0.1);
_loop():

1

vold _delaw(flocat seconds) |
long endTime = millis({) + seconds * 1000;
while(millis() < endTime) loop():

}

volid _loop() {




